KLOKNEROV
USTAV
€VUT V PRAZE

Grunk — FUNKCNI VZOREK

AUTOMATIZOVANY SYSTEM MONITOROVANI POHYBU
KONSTRUKCNICH PRVKU S BEZDRATOVYM PRENOSEM.



KLOKNEROV

Technologie a postupy pro ochranu historickych betonovych mosti, DG20P020VV005 DSTAV S—
- - - ~y -

Identifikacni adaje:

Gfunk — Funkéni vzorek:
Automatizovany systém monitorovani pohybu konstrukénich prvki s
bezdratovym prenosem

Technicka dokumentace

Poskytovatel: €Ceska republika — Ministerstvo kultury
Maltézské namésti 1

118 11 Praha 1

Program: Program na podporu aplikovaného vyzkumu a experimentalniho vyvoje
narodni a kulturni identity na Iéta 2016 aZ 2022 (NAKI 1)

Projekt: Technologie a postupy pro ochranu historickych betonovych mostii
Identifikacni kéd projektu: DG20P020VV005

Pfijemce: €eské vysoké uéeni technické v Praze, Klokneriv tistav
Solinova 1903/7, 166 08 Praha 6 — Dejvice

Autorsky tym:

MgA. Josef Cervinka

MgA. Ales Hvizdal

Ing. arch. MgA. Petr Tej, Ph.D.
Ing. arch. Michael Gabriel
Mgr. Roman Kocourek

Ing. arch. Oto Melter

Ing. Vitézslav Vacek, CSc.
Ing. David Citek, Ph.D.

Rok uplatnéni vysledku: 2022
Adresa ulozeni vysledku: Ceské vysoké uéeni technické v Praze, Kloknerv tstav

~

Solinova 1903/7, 166 08 Praha 6 — Dejvice

Technicka dokumentace:
Webové stranky Kloknerova ustavu

Odkaz na vyzkumnou aktivitu:

Tato prace byla podpofena z programu Ministerstva kultury Ceské republiky na
podporu aplikovaného vyzkumu a experimentalniho vyvoje narodni a kulturni
identity na Iéta 2016 aZ 2022 (NAKI I1), grantovy projekt " Technologie a postupy pro
ochranu historickych betonovych mosta “, ¢. DG20P020VV005.




KLOKNEROV
Technologie a postupy pro ochranu historickych betonovych mostti, DG20P020VV005 T AT

OBSAH:

1 AUTOMATIZOVANY SYSTEM MONITOROVANIi POHYBU KONSTRUKCNICH PRVKO
S BEZDRATOVYM PRENOSEM 3
0 N 1T = OO 3
1.2 1 = <Y o 1 3
1.3 D 1 1 - 3
I S |- o - =] 3 1 SRS 3
IR S o 4 1 Tl 1 o 2 =T (1= o T ST 3
B IS 2 o o] F-3 e 4 =0 W] ol = 4
L T Y of = o o - 5
1.8 [T03 e Yo Lo QU1 3 3 11 o | - T ol 6

1 AUTOMATIZOVANY SYSTEM MONITOROVANI POHYBU
KONSTRUKCNICH PRVKU S BEZDRATOVYM PRENOSEM

1.1 Uéel

Zaftizeni je urCeno pro méreni relativniho pohybu konstrukci v rozmezi 0-8m s odchylkou +-
0.25cm. Zafizeni je konstruovano s ohledem na dlouhodobé pouziti v nehlidanych a
nechranénych prostorech, v feseni je tedy upfednostnéna nizka cena a postradatelnost.

1.2 Méreni

Zafizeni umistime na poZadované misto a podle referenéni roviny (1) zafizeni srovname s
pozadovanou rovinou méreni. Pro zarovnani miZeme pouZzit pfiloZna méfidla nebo indikatory
laserového paprsku v pozZadovanych bodech méfeni. Spinatem napajeni (8.1) zapneme, po
rozsviceni indikaéni led napajeni (8.2) zapneme méieni spinaem méfeni (8.3). Pro vypnuti
zmadkneme vypinaé méfeni (8.3) a nasledné vypneme spina& napajeni (8.1).

1.3 Data

Pomoci laptopu v terénu, nebo jinym zafizenim se pfipojime pfes WIFI na VNC server zafizeni a
stahneme namérena data.

1.4 Napajeni

Zafizeni je napajeno 12V motobaterii (4), pro jeji nabiti odejmeme zadni kryt (3) a pfipojime
vhodnou nabije&ku na termindly baterie (9).

1.5 Princip méreni

Rotujici snima¢ lidaru (2) snima vzdalenost optické piekazky na definovanych stupnich rotace.
Za otacku lidar zaméfi 800 bodt v prostoru, lidar se otaéi rychlosti 6ot/s. Mé&feni je provadéno v
intervalu Tmin po dobu 5s. Kazdé dil¢i méFeni je samostatné zprimérovano a je spocitana

poloha kazdého z bodti v daném Case a uloZzena jako datovy zaznam pro danou minutu.
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1.6 Popis konstrukce

Zafizeni je konstruovano okolo desky referenéni roviny (1). Lidar (2) je pfidroubovan zezadu na
referenéni desku (1) a rotujici téleso lidaru (2.1) prochazi deskou skrz (ven).

K referenéni desce(1) je zezadu pfidélana motobaterie (4), obvod napajeni (5), fidici obvod lidaru
(6) a deska fidiciho poéita&e (7). Zadni kryt (8) je pfidroubovan k referenéni desce (1) a prochazi
jim spina€ méfeni (8.3), vypina€ napajeni (8.1), indikator napajeni (8.2) a indikator méfeni (8.4).
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1.7 Schéma

1 Deska referenéni roviny 5 Obvod napajeni

2 Modul lidaru 6 Obveod oviadage lidaru
21 Rotujici téleso lidaru 7 Deska fidiciho potitade
3 Zadni kryt 8.1-4 Owladaci prvky

4 Baterie 12V 9 Terminaly baterie
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1.8 Fotodokumentace
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