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1 AUTOMATIZOVANÝ SYSTÉM MONITOROVÁNÍ POHYBU 

KONSTRUKČNÍCH PRVKŮ S BEZDRÁTOVÝM PŘENOSEM 

1.1 Účel 

Zařízení je určeno pro měření relativního pohybu konstrukcí v rozmezí 0-8m s odchylkou +-

0.25cm. Zařízení je konstruováno s ohledem na dlouhodobé použití v nehlídaných a 

nechráněných prostorech, v řešení je tedy upřednostněna nízká cena a postradatelnost. 

1.2 Měření 

Zařízení umístíme na požadované místo a podle referenční roviny (1) zařízení srovnáme s 

požadovanou rovinou měření. Pro zarovnání můžeme použít příložná měřidla nebo indikátory 

laserového paprsku v požadovaných bodech měření. Spínačem napájení (8.1) zapneme, po 

rozsvícení indikační led napájení (8.2) zapneme měření spínačem měření (8.3). Pro vypnutí 

zmáčkneme vypínač měření (8.3) a následně vypneme spínač napájení (8.1). 

1.3 Data 

Pomocí laptopu v terénu, nebo jiným zařízením se připojíme přes WIFI na VNC server zařízení a 

stáhneme naměřená data. 

1.4 Napájení 

Zařízení je napájeno 12V motobaterií (4), pro její nabití odejmeme zadní kryt (3) a připojíme 

vhodnou nabíječku na terminály baterie (9). 

1.5 Princip měření 

Rotující snímač lidaru (2) snímá vzdálenost optické překážky na definovaných stupních rotace. 

Za otáčku lidar zaměří 800 bodů v prostoru, lidar se otáčí rychlostí 6ot/s. Měření je prováděno v 

intervalu 1min po dobu 5s. Každé dílčí měření je samostatně zprůměrováno a je spočítána 

poloha každého z bodů v daném čase a uložena jako datový záznam pro danou minutu. 
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1.6 Popis konstrukce 

Zařízení je konstruováno okolo desky referenční roviny (1). Lidar (2) je přišroubován zezadu na 

referenční desku (1) a rotující těleso lidaru (2.1) prochází deskou skrz (ven). 

K referenční desce(1) je zezadu přidělána motobaterie (4) , obvod napájení (5), řídící obvod lidaru 

(6) a deska řídícího počítače (7). Zadní kryt (8) je přišroubován k referenční desce (1) a prochází 

jim spínač měření  (8.3), vypínač napájení (8.1), indikátor napájení (8.2) a indikátor měření (8.4). 
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1.7 Schéma 
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1.8 Fotodokumentace 
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