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1 UPRAVA DRONU PRO DIAGNOSTIKU MOSTNICH KONSTRUKCI

1.1 Uéel

Pfi zevrubnych prohlidkach mostnich konstrukci €asto dochazi k situaci, kdy je nezbytna vizualni
kontrola téZce dostupnych &asti konstrukce (typicky spodni povrch mostovky, ktery miiZze byt ve
velké vy3ce, pfipadné nad vodnim télesem). Pfi celkové prohlidce celé konstrukce neni ¢asové
ani cenové efektivni provadét prohlidku vsech téchto téZzce dostupnych mist osobou. Celkova
prohlidka mize byt provedena pomoci specidlné upraveného dronu a na zakladé této prohlidky
mohou byt vytipovana mista pro podrobnéjsi diagnostiku.

Typickym problémem dostupnych dronti jejich omezené zorné pole smérem vzhiru, které je
nutné pravé pro prohlidky tézce dostupnych mist mostnich konstrukci. Létani v blizkosti
konstrukci je také mnohem rizikovéjsi pro samotny dron, proto je vyhodné minimalizovat dobu
strdvenou ve vzduchu a co nejvice zjednodusit letovou drahu.

Upravou dronu pro osazeni 360° kamerou / endoskopem se dosahlo véech vy$e zminénych cild.

- Lze provést rychlou efektivni celkovou prohlidku mostni konstrukce v téZzko dostupnych
mistech

- Doba letu je minimalizovana 360° zabérem kamery — je natac¢eno celé okoli dronu béhem
jednoho letu

- Zaroven je zjednoduSena letova drdha — neni nutné dronem pfimo fyzicky otacet, tak aby
bylo v zabéru zkoumané misto — kamera nataci vSechna mista najednou

- Umisténim kamery dale od téla dronu lze v urcitych pfipadech kameru polohovat dovnitF

konstrukce a pouzit jako endoskop (typicky napfiklad pfihradové nosniky)
1.2 Méfreni

Pfi pofizovani fotografii/videa in-situ se nejprve provede obhlidka konstrukce spolecné
diagnostikem i pilotem a poté je dohodnuta pfiblizna letova draha, pfipadné oblasti konstrukce,
na které je vhodné se detailnéji zaméfit.

Pilot ma pfi fizeni pomocnika, ktery sleduje dron a okoli a hlasi pilotovi nastalé rizikové situace.
1.3 Data

Datovym vystupem jsou fotografie a video ulozené na pamétovou kartu. Tyto data jsou nasledné
interpretovdna expertnim pracovnikem.
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1.4 Napajeni

Kamera — endoskop a dron maji oddélené napajeci okruhy. Baterie neni vhodné skladovat piné
nabité. Pfed prlizkumem je nutné nabit vSechny baterie. Po prizkumech se pifed uskladnim
vSechny baterie vybiji na skladovaci napéti.

1.5 Popis konstrukce

Pfipravek musi zajistit bezpecné uchyceni kamery k dronu a zarovei eliminovat vibrace motor(,
které se mohou projevit znehodnocenim videa nebo rozmazanymi fotografiemi.

odnimatelny a musi v polnich podminkach umoznovat vyménu baterii. Sedlo pfipravku je
vytiSténo na 3D tiskarné, piresné kopiruje komplexni tvar dronu. Spodni povrch sedla je opatien
protiskluzovou vrstvou. Na dron se sedlo upind pomoci pogumovaného stahovacicho pasku se
suchym zipem. Vzdalenost kamery od dronu je dana délkou uhlikové trubky — ta mtize byt
zvolena na zakladé pozZadavkd prizkumu. Vramci GFUNK byl vyroben jeden pfipravek se
zakladni délkou trubky.

Na konci trubky je umisténa sestava pro eliminaci vibraci, kterd zaroveit umoznuje montaz i
demontaz kamery na Sroub se standartnim zavitem %". Sestava je tvorena vrchni a spodni
deskou, které jsou oddéleny tfemi pruznymi silentbloky rozmisténymi po 120°. Pod kamerou je
opét protiskluzova podlozka, ktera brani otoc¢eni kamery béhem letu.
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1.6 Schéma

CELKOVE ZOBRAZENI
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1.7 Fotodokumentace
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